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Programmstart

2r4) Impulse_Summe v [E(#8 0 |

Kommentar 1 Umdrehung der Motorwelle

pro Minute = 63,9 Impulse
pro Sekunde 1,065 Impulse
rot=9V; grin=0V; schwarz=Encodersignal C1

https://fiproductmedia.azureedge.net/media/Cer.

vl Impulse_pro_Sekunde v [l = v 60
2r2Y StartZeitstempel v ETNSPANSENGN S v |

dauerhaft wiederholen

ET CIEvAY Differenz_Sekunden v ETI eyl s - - + B StartZeitstempel
erd=) Schrittweite v [Elf mit [0} Dezimalstellen Bliic ool e e S T =N e N e T HeE - v B Impulse_Summe ~

+ setze Motor Geschwindigkeit ® P[]
Schrittweite

andere Ty
U (o E R, {..2f} Schrittweite {} Summe {} C1 {}
+ -

@ hole Zahler Wert
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Programmestart
setze [EMSNNSTRE auf * 4 = erzeuge Liste mit [ 15 &4 20 & 30 | 60 |
5v4) Pause_Index v [E1 N 6 |
® setze Beschriftungsfeld [EABESMET R Text ® o der Liste “nimm - || das - | ESTent
ey Impulse_Summe v [EUT8N 0 |

LEINNENIEIS 1 Undrehung der Motorwelle

WELIISGETET N txt_button_pause v [EUIENI =S
pro Minute = 63,9 Impulse
pro Sekunde 1,065 Impulse + falls Pause_Index v Pause_Liste v

rot=9V; griin=0V; schwarz=Encodersignal C1 »
https://fiproductmedia.azureedge.net/media/Cer. . mache _andere Pause_Index ~_ [

(5724 Impulse_pro_Sekunde v [EIN (639 - B 60| sonst  setze RN & auf [
setze [SEFA R auf ~ Zeitstempel [ERH ® setze Beschriftungsfeld [MEI M LR Text

dauerhaft wiederholen

[UEICIICE P Differenz_Sekunden » El] eyl s - M- v B StartZeitstempel

Lange von

in der Liste _nimm - | das - | . Element

(e Schrittweite * B mit [} Dezimalstellen Differenz.Sekunden - B x - I Impulse_pro_Sekunde - =

+ w28 Vlelleld TXT_M_M1 ~ Geschwindigkeit 200
Schrittweite [N ICIM NZNIESGEEEN txt_button_1minute_minus v ENEILRSETNIE
ELLEIEY Impulse_Summe * Schrittweite ~ + ISPVl TXT_M_M1 + M rechts v NeESWITs[CIEE 200

display_print mit: Schrittweite Impulse_pro_Sekunde * M x + [ 60 |

text formatiere text .
+ -
WAL TXT_M_C1 + K
warte B8 * in der Liste | Pause_Liste * Ml nimm + | das v | . Element

WELLINIGElinEG N txt_button_Tminute_plus v ERIENICSHISETNIE

setze Motor FEAMYMYEES ITTZEM Geschwindigkeit ®{B2]

Schrittweite Impulse_pro_Sekunde + M x + ¥ 60 |

+ definiere [FIIE M # mit: — variable: [B5%8
gib aus
+ falls
mache + falls nicht

mache setze RIIETAIGAM auf © + erzeuge eine leere Liste

+ falls (TR0 N8 display_list v > + |
mache: Sinder liste . FITEATRS [EETEA Element

inder Liste . BT M ein . + - erstelle Text aus
® setze Beschriftungsfeld EREERITIRM Text * SrwNTNINSEN cistellen . MRS  mit Trennzeichen . < BT »

WELL IS Elli TGl txt_button_Sminuten_minus v ENEINIISSAS IS

setze Motor EEAMYEYIES FNCRM Geschwindigkeit
Schrittweite Impulse_pro_Sekunde ~ M x ~ B 300

WL RS BTl txt_button_Sminuten_| angeklickt: Ereignis

setze Motor ERAMYAYEES [TZEM Geschwindigkeit 300
Schrittweite Impulse_pro_Sekunde ~ M x ~ B 300 |

NELLISIGETEE txt_button_stunde_minus v ELTENIS SIS NI

setze Motor ERAMYAYERSE FCRM Geschwindigkeit
Schrittweite Impulse_pro_Sekunde ~ J{ x + [ 3600 |

NS ENGEGTN txt_button_stunde_plus v ERNENISSHSEENT
+ setze Motor ERAMVAYEES ITZEA Geschwindigkeit

Schrittweite Impulse_pro_Sekunde v J x v B 3600




ROBOTICS TXT 4.0 Controller | eigene Projekte | Uhrwerk mit Encodermotor +

Baustein

Uhrwerk mit Encoderm

Baustein Uhrwerk mit Encoderm | =
1 | O | Drehscheibe 60 rot (1*31019) 1
2 | OO | Klemmbuchse 10 rot (1*31023) 1
3 | (O | Nabenmutter mit Scheibe rot (3*31058) 3
4 | (O | Verbindungssttick 45 rot (1*31330) 1
5 | () | Abstandsring rot (3*31597) 3
6 | ()| Baustein 15 mit Bohrung rot (8*32064) 8
7 O Verbindungsstopfen 10 (V-Bolzen) schwarz (1*32316) 1
8 O Bauplatte 15x30x3,75 mit Nut (Abdeckplatte) | rot (3*32330) 3
9 | (O | Flachnabenzange rot (2*35031) 2
10 O Rastachse 30 schwarz (1*35063) 1
11 | O | Rastachse 45 schwarz (1*35064) 1
12 O Rastachse 90 schwarz (1*35066) 1
13 O Rastschnecke schwarz (1*35072) 1
14 | () | Rastachse 75 schwarz (1*35087) 1
15 | (O | Klemm-Ritzel Z10 M1,5 schwarz (2*35112) 2
16 | () | Spannzange rot (2*35113) 2
17 | (O | Rast-Ritzel Z10 m=1,5 schwarz (2*35945) 2
18 | () | Rastadapter schwarz (1*36227) 1
19 | (O | Rastkettenglied classic rot (43*36263) 43
20 O Zahnrad Z30 schwarz (2*36264) 2
21 O Riegelscheibe rot (1*36334) 1
22 | () | Radachse 13 an Baustein 5 rot (1*36586) 1
23 | (O | Klemmbuchse 5 rot (2*37679) 2
24 | () | Bauplatte 15x15 (1) weild (1*38263) 1
25 | () | Kunststoffachse 40 schwarz (1*38414) 1
26 | () | Winkelstein 10x15x15 rot (1*38423) 1
27 | O | Freilaufnabe gelb (1*129697) 1
28 | () | Baustein 15 gelb (1*136529) 1
29 O Rastkettenrad Z20 rot (1*137677) 1
30 | () | Encodermotor XM 9V rot (1*153422) 1
31 O Verbindungssttick 30 schwarz (3*208231) 3
32 O Federnocken schwarz (5*208233) 5
33 | () | Baustein 15x30x5 mit Nut und Zapfen schwarz (1*208235) 1
34 O Baustein 15, 5-seitig schwarz (3*208950) 3
35 | ()| Baustein 5 gelb (3*215786) 3
36 | ()| Baustein 7,5 gelb (6*215788) 6
37 | O | Zahnrad Z40/32 rot (1*1031022) 1
Anzahl alle Bausteine in Bauanleitung 113 113




ROBOTICS TXT 4.0 Controller | eigene Projekte | Uhrwerk mit Encodermotor -

Baustein Uhrwerk mit Encoderm | -
1 | O | Baustein 15 gelb (1) 1
2 | (O | Baustein 15 mit Bohrung rot (8) 8
3 | (O | Baustein 15, 5-seitig schwarz (3) 3
4 | ()| Baustein 7,5 gelb (6) 6
5 | ()| Baustein 5 gelb (3) 3
6 | ()| Baustein 15x30x5 mit Nut und Zapfen schwarz (1) 1
7 O Bauplatte 15x30x3,75 mit Nut (Abdeckplatte) | rot (3) 3
8 O Verbindungssttick 30 schwarz (3) 3
9 | (O | Verbindungsstiick 45 rot (1) 1
10 O Winkelstein 10x15x15 rot (1) 1
Riegel, Nocken, Hiilsen, Buchsen Uhrwerk mit Encoderm | -
11 O Federnocken schwarz (5) 5
12 | () | Abstandsring rot (3) 3
13 | O | Klemmbuchse 5 rot (2) 2
14 | () | Klemmbuchse 10 rot (1) 1
15 | () | Riegelscheibe rot (1) 1
Grundplatten, Bauplatten Uhrwerk mit Encoderm | -
16 | (O | Bauplatte 15x15 (1) weifs (1) 1
Rast-Achsen, Rader Uhrwerk mit Encoderm | -
17 | (O | Rastachse 30 schwarz (1) 1
18 | () | Rastachse 45 schwarz (1) 1
19 | () | Rastachse 75 schwarz (1) 1
20 | () | Rastachse 90 schwarz (1) 1
21 | () | Rastadapter schwarz (1) 1
22 O Rast-Ritzel Z10 m=1,5 schwarz (2) 2
23 | () | Rastkettenrad Z20 rot (1) 1
24 | () | Rastschnecke schwarz (1) 1
Klemm-Achsen Rader Uhrwerk mit Encoderm | -
25 O Flachnabenzange rot (2) 2
26 | () | Nabenmutter mit Scheibe rot (3) 3
27 O Freilaufnabe gelb (1) 1
28 O Zahnrad Z30 schwarz (2) 2
29 | (O | Zahnrad Z40/32 rot (1) 1
30 | O | Drehscheibe 60 rot (1) 1
31 | (O | Spannzange rot (2) 2
32 O Klemm-Ritzel Z10 M1,5 schwarz (2) 2
33 O Kunststoffachse 40 schwarz (1) 1
V-Achsen, Rader freilaufend Uhrwerk mit Encoderm | -
34 | () | Verbindungsstopfen 10 (V-Bolzen) schwarz (1) 1
35 | () | Radachse 13 an Baustein 5 rot (1) 1
Getriebe, Ketten Uhrwerk mit Encoderm | -
36 | O Rastkettenglied classic rot (43) 43
Motoren Uhrwerk mit Encoderm | -
37 | O | Encodermotor XM 9V rot (1) 1
Anzahl alle Bausteine im Baukasten 113 113
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