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ROBOTICS TXT 4.0 Controller | eigene Projekte | Uhrwerk mit Encodermotor +
Baustein Uhrwerk mit Encoderm =
1 Drehscheibe 60 rot (1*31019) 1

2 Klemmbuchse 10 rot (1*31023) 1

3 Nabenmutter mit Scheibe rot (3*31058) 3

4 Verbindungsstück 45 rot (1*31330) 1

5 Abstandsring rot (3*31597) 3

6 Baustein 15 mit Bohrung rot (8*32064) 8

7 Verbindungsstopfen 10 (V-Bolzen) schwarz (1*32316) 1

8 Bauplatte 15x30x3,75 mit Nut (Abdeckplatte) rot (3*32330) 3

9 Flachnabenzange rot (2*35031) 2

10 Rastachse 30 schwarz (1*35063) 1

11 Rastachse 45 schwarz (1*35064) 1

12 Rastachse 90 schwarz (1*35066) 1

13 Rastschnecke schwarz (1*35072) 1

14 Rastachse 75 schwarz (1*35087) 1

15 Klemm-Ritzel Z10 M1,5 schwarz (2*35112) 2

16 Spannzange rot (2*35113) 2

17 Rast-Ritzel Z10 m=1,5 schwarz (2*35945) 2

18 Rastadapter schwarz (1*36227) 1

19 Rastkettenglied classic rot (43*36263) 43

20 Zahnrad Z30 schwarz (2*36264) 2

21 Riegelscheibe rot (1*36334) 1

22 Radachse 13 an Baustein 5 rot (1*36586) 1

23 Klemmbuchse 5 rot (2*37679) 2

24 Bauplatte 15x15 (1) weiß (1*38263) 1

25 Kunststoffachse 40 schwarz (1*38414) 1

26 Winkelstein 10x15x15 rot (1*38423) 1

27 Freilaufnabe gelb (1*129697) 1

28 Baustein 15 gelb (1*136529) 1

29 Rastkettenrad Z20 rot (1*137677) 1

30 Encodermotor XM 9V rot (1*153422) 1

31 Verbindungsstück 30 schwarz (3*208231) 3

32 Federnocken schwarz (5*208233) 5

33 Baustein 15x30x5 mit Nut und Zapfen schwarz (1*208235) 1

34 Baustein 15, 5-seitig schwarz (3*208950) 3

35 Baustein 5 gelb (3*215786) 3

36 Baustein 7,5 gelb (6*215788) 6

37 Zahnrad Z40/32 rot (1*1031022) 1
Anzahl alle Bausteine in Bauanleitung 113 113
Baustein Uhrwerk mit Encoderm =



ROBOTICS TXT 4.0 Controller | eigene Projekte | Uhrwerk mit Encodermotor -
Baustein Uhrwerk mit Encoderm -
1 Baustein 15 gelb (1) 1

2 Baustein 15 mit Bohrung rot (8) 8

3 Baustein 15, 5-seitig schwarz (3) 3

4 Baustein 7,5 gelb (6) 6

5 Baustein 5 gelb (3) 3

6 Baustein 15x30x5 mit Nut und Zapfen schwarz (1) 1

7 Bauplatte 15x30x3,75 mit Nut (Abdeckplatte) rot (3) 3

8 Verbindungsstück 30 schwarz (3) 3

9 Verbindungsstück 45 rot (1) 1

10 Winkelstein 10x15x15 rot (1) 1
Riegel, Nocken, Hülsen, Buchsen Uhrwerk mit Encoderm -
11 Federnocken schwarz (5) 5

12 Abstandsring rot (3) 3

13 Klemmbuchse 5 rot (2) 2

14 Klemmbuchse 10 rot (1) 1

15 Riegelscheibe rot (1) 1
Grundplatten, Bauplatten Uhrwerk mit Encoderm -
16 Bauplatte 15x15 (1) weiß (1) 1
Rast-Achsen, Räder Uhrwerk mit Encoderm -
17 Rastachse 30 schwarz (1) 1

18 Rastachse 45 schwarz (1) 1

19 Rastachse 75 schwarz (1) 1

20 Rastachse 90 schwarz (1) 1

21 Rastadapter schwarz (1) 1

22 Rast-Ritzel Z10 m=1,5 schwarz (2) 2

23 Rastkettenrad Z20 rot (1) 1

24 Rastschnecke schwarz (1) 1
Klemm-Achsen Räder Uhrwerk mit Encoderm -
25 Flachnabenzange rot (2) 2

26 Nabenmutter mit Scheibe rot (3) 3

27 Freilaufnabe gelb (1) 1

28 Zahnrad Z30 schwarz (2) 2

29 Zahnrad Z40/32 rot (1) 1

30 Drehscheibe 60 rot (1) 1

31 Spannzange rot (2) 2

32 Klemm-Ritzel Z10 M1,5 schwarz (2) 2

33 Kunststoffachse 40 schwarz (1) 1
V-Achsen, Räder freilaufend Uhrwerk mit Encoderm -
34 Verbindungsstopfen 10 (V-Bolzen) schwarz (1) 1

35 Radachse 13 an Baustein 5 rot (1) 1
Getriebe, Ketten Uhrwerk mit Encoderm -
36 Rastkettenglied classic rot (43) 43
Motoren Uhrwerk mit Encoderm -
37 Encodermotor XM 9V rot (1) 1
Anzahl alle Bausteine im Baukasten 113 113
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